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Kirjassa:
Liite B, sivu 226:
Ellipsoidin tapauksessa toinen integraali
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ensimmdinen kaava kappaleessa 2.2:
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Sivu 29,
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Sivu 29, kaava 2.6:
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Sivut 33-34, kuusi tapausta:
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‘ Korjaus:

Ellipsoidin tapauksessa toinen integraali
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jossa on kaytetty kirjoitustapaa f = 14 esin¢. Sa-
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Sivu 34, numeeriset arvot toisessa ja kolmannessa kaavassa:
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T 0,989982688371409,

00 2,02023734706931a4.

1,0033565552658,
1,9933093470149a4.



Kirjassa:

Sivu 51, kolmas kappale:

[...] Talloin viivat esittdvat sdhkostaattisen kentdn
voimaviivoja ja katkoviivat sdhkostaattisen potentiaa-

lin mé&&draamid tasopotentiaalikéyria.

Sivu 84, keskella sivua:

XA
XA = YA =...
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‘ Korjaus:

[...] Télloin viivat esittavit sdhkostaattisen potenti-
aalin méddraamia tasopotentiaalikdyrid ja katkoviivat
sdahkostaattisen kentdan voimaviivoja.

XA
XA = VA =...
ZA

Sivun 84 alareunan kaava (¢4 = 5 — b ja gp = 7 —a):
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Sivu 98, kaava (8.7) ja sitd ennen (f on pieni luku):
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Sivu 100 (TP positiivinen):

TP = PQsin (¢ — ¢q)

Sivu 113 ensimmadinen ja toinen kaava:

X = R1R2R3(X—X0),
= Xo+RIRIRT (x),

— cosbsinasiny
XA XXg=...= | cosbsinacosy —sinbcosa
sinbsinasin vy

1-f = 1- =,

1-=01-f)7> = f=1-V1-¢.

TP = PQsin (¢g — ¢)

X = M1R1R2R3 (X — Xo) ’
= Xo+RIRIRIM, (x),
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on x-akselin peilausmatriisi.



Kirjassa:

Sivu 113 kuvassa 9.4, kulma y-akselin ymparilla:
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Sivu 114, Rj-selitys:

Tahan tarvittava kiertokulma on & — 90°.

Sivu 114 viimeinen rivi:

mey = mey = mez = 0

Sivu 115, kaava (9.6) toiseksi viimeinen matriisirivi:
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Sivun 149 alalaidalla:

2. uutta xz-akseliparia kddnnetadn eteldan 90° — @
verran, missd ¢ on tihtitieteellinen leveysaste.

Sivu 150, rotaatiomatriisi Rj:
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Sivu 166 keskelld sivua:

(d(t2) —d(t)) xx(h) =
l[d (t2) = d (&) [|x (t2)[| cos i

Liite C sivulla 227, toiseksi viimeinen kaava:
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‘ Korjaus:
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Tahan tarvittava kiertokulma on 90° — .

HEx = PEy = pEZ = 0

0
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2. uutta xz-akseliparia kaddnnetddn pohjoiseen, eli
y-akselin suhteen negatiiviseen suuntaan, 90° — ®
verran, missd ¢ on tdhtitieteellinen leveysaste. Ta-
mén jalkeen z-akseli on yhdensuuntainen téhtitieteel-
lisen jarjestelmdn z-akselin eli Maan pyorahdysakse-
lin kanssa.

sin® 0 cos®d
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(ez - ((d(t2) —d(hr)) xx(t))) =
= [ld (t2) = d (t2)[[ l|x (£1)]| cos,

jossa ez on tdhtitieteellisen jarjestelman z-akselin eli

Maan pyorahdysakselin suuntainen yksikkovektori.
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